
EE160 2025
A Quick Review



1线性系统：定义，满足的两个条件

•叠加原理

•齐次性



2稳态响应：理解稳态误差对应的表



3状态空间：可控性、可观性的含义，部
分可控系统的极点配置



4频率响应：波特图、相位裕度与非最小
相位系统
•相位裕度的正负对于非最小相
位系统来说是没意义的



5. 数学建模：传递函数、状态空间、框图，
三者之间相互转换



6. 稳定性：劳斯判据



7. 瞬态响应：校正器设计（根轨迹法



和频域波特图法）


